CILINDRO ROTATIVO B — Sore
@ 12 - 20 mm - doble efecto 4
de 2 posiciones (90°-180°)

JOUCOMATIC

INFORMACION GENERAL

Deteccion Previstos para detectores magnéticos de posicion
Fluido Aire o gas neutro filtrado, lubricado, o0 no
Presion de utilizacion 1a7bar

Temperatura ambiente + 5°C, +60°C

Rotacion
Amortiguacion

90° - 180° ( +5°)
No amortiguado

MOMENTOS DESARROLLADOS

Momentos Momentos
(N.m) (N.m)
A g 12mm N 0 20mm
0,3 /, 1,5 [
1 //
0,2 ~ 1 =
0,1 T 0,5
1 2 3 4 5 6 7 1 2 3 4 5 6 7

Presion (bar) Presion (bar)

Para una utilizacion dptima se recomienda definir un cilindro rotativo en el que el par
necesario represente el 70% del momento desarrollado.

ENERGIA CINETICA
Energia cinética maxima ©@12=4x103J

020=1x102J

En el caso de una carga fuerte y velocidad de rotacion elevada, la energia cinética
alcanzada al final de la carrera puede superar los limites maximos definidos abajo y
provocar el deterioro del cilindro rotativo. Para limitar la energia cinética es necesario
reducir la velocidad de rotacion adaptando a la instalacion reductores de caudal neuma-
tico (montar lo mas cerca posible del cilindro) o amortiguadores de choque exteriores.

CONSTRUCCION

Cuerpo Aleacion ligera
Tope Acero
Vastago Acero

Guarnicion de estanquidad NBR (nitrilo)

SELECCION DEL MATERIAL (CILINDRO SIMPLE VASTAGO)

00240ES-2011/R01

Las especificaciones y dimensiones pueden ser modificadas sin previo aviso. Todos los derechos reservados.

@ (mm) rotacion cédigo referencia peso (kg)
12 90° 42900042 R12 D 90-M 0,130
180° 42900043 R12 D 180-M 0,130
20 90° 42900046 R20 D 90-M 0,250
180° 42900047 R20 D 180-M 0,320

DETECTORES DE POSICION : consultar

Consulte nuestra documentacion en : www.asconumatics.eu
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JOUCOMATIC CILINDRO ROTATIVO DE 2 POSICIONES - SERIE 429

DIMENSIONES (mm)

Version 180° Version 90°
Fre G
Py 7] A B|C|D|E|F
RS (mm) | 90° |180°
L & 12 |55 |55[30 20| 6 | 24|15
=Lr , ! ! 20 |53 |72 |42 | 30| 10| 35| 20
=N oo 5
i3 Jﬁ om| G| Y[ L N|P|Y]|Z
a 5 9o A 12 [28 |20 6 |72]165/ 34 | 8
J . DU SR 20 | 35 (25,5 8 [ 92| 21| 43| 12
A
(@): Leva de tope
@ 1 2 tornillos de regulacion de la rotacion (+ 5°)
@ . Fijaciones frontales (ver posibilidades abajo)
(®): 2 orificios de alimentacion @ M5
Orificio 1:  sentido horario, lado de vastago con
chaveta
Orificio 2:  sentido horario inverso,
Extremo de vastago : — lado de vastago con chaveta
%—i%f @: Detectores magnéticos de posicion

3 00125 @'1\ l g@ ILE o magnético-resistivos
] Y ; @ @ Recomendacion de montaje :

E \t los detectores deben montarse con las
— v salidas de cable o conectores orientados
Iy . - -
No | [ L60 hacia el exterior

POSIBILIDADES DE FIJACION

¢ Fijacion inferior ¢ Fijacion frontal ¢ Fijacion frontal ¢ Fijacion trasera

Fijacion trasera
. @12:2 Q@ M4 prof. 8
-1 @20:2Q M5 prof. 10 T

Fijacion frontal ‘\ —____ Fijacién inferior
@12 : 2 orificios @ 3,3 lamados @ 6,5 prof. 3,5 2 @12 :2 @ M4 prof. 7 ~— E
@ 20 : 2 orificios @ 4,2 lamados @ 8 prof. 4,5 b @20 : 2 @ M5 prof. 8 v

Consulte nuestra documentacion en : www.asconumatics.eu
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Las especificaciones y dimensiones pueden ser modificadas sin previo aviso. Todos los derechos reservados.
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Las especificaciones y dimensiones pueden ser modificadas sin previo aviso. Todos los derechos reservados.

00240ES-2006/R01

JOUCOMATIC

CILINDRO ROTATIVO
@16 - 18 - 22 mm - doble efecto
a 2,3y 4 posiciones

1 Serie
429

D Tipo
RS

ESPECIFICACIONES
Deteccidén

Fluido

Presion de utilizacion
Temperatura ambiente
Rotacion

Amortiguacion

¢ modelos de 2 posiciones

* modelos de 3y 4 posiciones No amortiguado

ABATIMIENTO ANGULAR

Modelo de 2 posiciones

90°

Zona de regulaciéon* : 70° — 95°

Modelo de 3 y 4 posiciones

o o

a 90°

Zona de regulacion® : 120° — 185°

Previsto para detectores magnéticos de posicion

Aire, gas neutro, filtrado, lubricado o no

2a7bar
+5°C, +60°C
numero de | posibilidades rotacion
posiciones | de rotacion total
2 90° 90°
2 180° 180°
3 90° + 90° 180°
4 20+ B 180°

Regulacién del abatimiento angular en las

2 posiciones extremas (ver a continuacion).

Amortiguacion neumatica regulable

180°

Zona de regulacion® : 160° — 185°
p
o
20+

Zona de regulacion® : 120° — 185°

Todos los valores a. y B a elegir,
la suma 2 a + B debe ser igual a 180°.

* Limites de abatimiento a repartir entre los dos extremos.
SELECCION DEL MATERIAL

o

&
> |

v |
=N
| |

|

i

PARES DESARROLLADOS

E. A Modelo de 2 posiciones ¢rﬁ«
Z 4 | P
g8 -
ke T /
S © vl o1
% 4 - A
g 5 | e ol 216
© — |_—
o _ //
>
2 3 4 5 6 7
Presién (bar)
E A Modelo de 3y 4 posiciones
z
kel /
]
o2 ~ AD
g 1 A1 o
- L~ —
& T
>

2 3 4 5 6 7
Presién (bar)
Para una utilizacién optima, se recomienda defi-
nir un cilindro rotativo en el que el par necesario
represente un 70% del par desarrollado.

numero <o o - . o
de posiciones rotacion (mm) cédigo referencia racordaje

16 42900052 RS16 A2. 90 /M

90° 18 42900056 RS18 A2. 90 /M M5
5 22 42900060 RS22 A2. 90 /M
16 42900053 RS16 A2. 180 /M

180° 18 42900057 RS18 A2. 180 /M M5
22 42900061 RS22 A2. 180 /M
16 42900054 RS16 NAS3. 90+90 /M

3 90° + 90° 18 42900058 RS18 NA3. 90+90 /M M5
22 42900062 RS22 NAS3. 90+90 /M
16 42900055* RS16 NA4. a+p /M*

4 a+f+a 18 42900059% RS18 NA4. a+p /M* M5
22 42900063* RS22 NA4. o+ B /M*

* Precise los angulos o + B (2 o + p = 180°).
Los detectores magnéticos de posicion tipo se solicitan por separado.
Kit de fijacidn del detector en rotativo 2, 3 posiciones, cdédigo : 88100275

DETECTORES DE POSICION : consultar

Consulte nuestra documentacion en : www.asconumatics.eu
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JOUCOMATIC

CILINDRO ROTATIVO DE 2, 3 Y 4 POSICIONES

PRINCIPIO DE FUNCIONAMIENTO

Carrera correspondiente a

@ |

Modelo de 3 posiciones

@
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Dos posibilidades, a elegir, de obtencion de la posicién 2 (2a o 2b).
Desde de una posicién cualquiera, es posible colocar el actuador
rotativo en cualquiera de las otras 2 posiciones

Cuadro de mando neumatico

orificios

@ | &

posiciones

®

A

- fo

Carrera correspondiente a _,

Modelo de 4 posiciones

@
@()L

® o
@

03

A

A
» - '

LnJ Sl o |
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@d2

$° @

Cc

»

L
—

—
e

]

T

‘U Qd1 |

fc fw

@

Desde una posicién cualquiera, es posible colocar
el actuador rotativo en cualquiera de las 3 otras

posiciones

Cuadro de mando neumatico

posiciones
orificios | (1) | @ | B®) | ®
A | — —
B —_ =
c — —
D | =— —

Consulte nuestra documentacion en : www.asconumatics.eu
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Las especificaciones y dimensiones pueden ser modificadas sin previo aviso. Todos los derechos reservados.

JOUCOMATIC

CILINDROS ROTATIVOS - CARACTERISTICAS MECANICAS

modelo 216 218 Q22
n2 de posiciones 2 3-4 2 3-4 2 3-4
@ diametros (mm) 0 di 24 26 %

@ d2 16 18 22
@ del eje de salida (mm) @ 10" g 12 @ 15"
par desarrollado N.m ver cuadros ver cuadros ver cuadros
angulo de rotacion (°) 90° 180° 180° 90° 180° 180° 90° 180° 180°
angulo ajustable (°) 70—95 | 160—185| 120—185| 70—95 | 160—185 | 120—185 | 70—95 | 160—185 | 120—185
amortiguacion neumatica Si Si no si si no si Si no
angulo de amortiguacion °) 60 60 — 40 40 — 40 40 —
energia cinética maxima J 14x102 14x102 3,5x102 28x10 28x102 7x102 42x102 42x10 11x102

Si la energia cinética desarrollada en la aplicacion supera los valores méaximos definidos en el cuadro, es necesario reducir la velo-
cidad de rotacion adaptando reductores de caudal neumatico (situar lo mas cerca posible del cilindro) o amortiguadores de choque

exteriores.

POSIBILIDADES DE FIJACION DE LOS CILINDROS ROTATIVOS

¢ Fijaciones frontales

e Fijacion inferior

e Fijacion trasera

i

|
o
- —

¢ Fijacion trasera

]
|
|

Consulte nuestra documentacion en : www.asconumatics.eu
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JOUCOMATIC CILINDROS ROTATIVOS - DIMENSIONES Y PESOS

DIMENSIONES (mm), PESOS (kg)

2 posiciones

J
S M (0]
. Fijacion frontal : 'l_‘ | @
2 - @ S1, lamados @ S2, | ""
profundidad S3 E Kl i ‘ L
@ . Fijacion trasera : + .
2-0S4 D 4+ kr o9 EE
LAY 1
(®): Fijacion inferior : - e 1
4 - @ P1, profundidad P2, =T N
@ . 2 orificios de alimentacion Q
neumatica @ M5
@ . 2tornillos de regulacion del abatimiento angular
@ . Detectores magneéticos de posicion g ————rs % (@\ TR
ILE o magneético-resistivos - € AN
Recomendacién de montaje : N e : :
los detectores deben ser montados con las é 1 ‘%: @/ @
salidas de cable o conectores orientados
hacia el exterior i N |t
B
-OROYo -
peso C
016 | 018 | @22 . _uU®
90° 0,7 1,0 1,6 G -,l_: G
180 0,8 1,2 1,8 H A H
3 0 4 posiciones o
@ . Fijacion frontal : @ H-
2 - @ S1, lamados @ S2, E
profundidad S3 )
@ . Fijacion trasera : 1 —\b— -
2-0Ss D EEB RS ”EB}
@ . Fijacion inferior : b
4 - @ P1, profundidad P2, JE[L
@) 4 orificios de alimentacion Q|
neumatica @ M5
@: 2 tornillos de regulacion del abatimiento angular
(B): Detectores magnéticos de posicion £ o r2—71 4
ILE o magnético-resistivos & [ e
Recomendacién de montaje : N feaood §
los detectores deben ser montados con las o
salidas de cable o conectores orientados j:
hacia el exterior B § 8
4 3
peso c RS §
216 218 Q22 3
180° 0,8 1,2 1,8 T Y
G F G 3
H A 2
g
o A F H g
o
(mm) 2 posiciones |3-4 pos. B C D E 2 posiciones |3-4 pos. G 2 posiciones |3-4 pos. | %
90° 180° 180° 90° 180° 180° 90° 180° 180° E
16 98 111 111 68 31 32 25 74 87 87 12 14 14 12 4 03 2
18 103 135 135 75 34,5 34 30 79 111 111 12 13 14 15 8o §
22 115 158 158 87,5 41 39 35 87 130 130 14 15 15 15 Bos g
s
g -0,05 g
(mm) oJ K L M ON¥ g0 | OP1 P2 Q R 0S1 | @S2 S3 0s4 T U 5
16 3238 | 2,5 18 11,5 | 12 (%2) | 10" | M4x0,7 6 45 10 6,5 11 6,5 | M8x1,25 45 M8x1,25 é é
18 37 805 3 18 13,5 [14 (#1,8)| 12" | M5x0,8 7 52 12 8,5 14 85 |M10x1,50| 52 |M10x1,50( = §
22 44 3o 3 20 17 17 (%2) | 15" | Méx1 8 60 14 8,5 14 8,5 |M10x1,50( 60 |M10x1,50 a) g
% : profundidad 3 ?,
85

Consulte nuestra documentacion en : www.asconumatics.eu
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Las especificaciones y dimensiones pueden ser modificadas sin previo aviso. Todos los derechos reservados.

00240ES-2006/R01

JOUCOMATIC

CILINDROS ROTATIVOS - INFORMACION TECNICA

ELECCION DEL MODELO A UTILIZAR

Seleccione un modelo de forma que el par necesario represente un 70% del par desarrollado.

TIEMPOS DE ROTACION

COMO INTERPRETAR LOS DIAGRAMAS
Tiempos de rotacién en funcion del momento de inercia
Ejemplo : Con un par de 10 x 102 J.s?,
el tiempo de rotacion debe ser superior a :
- 1,17 s para el modelo & 16,
- 0,85 s para el modelo & 18,
- 0,67 s para el modelo @ 22.

segundos

92

1,171 918

676‘

10 15  20x103

Momento de inercia (J.s?)

o
o1 A

CALCULO DE LA ENERGIA CINETICA
La energia cinética se calcula segun la ecuacién siguiente :

E= 12102

Energia cinética maxima

Ejemplo : Con un par de 50 x 10 J.s? y un tiempo de rotacion
de 1s/180°, se puede utilizar el modelo @ 18 con amortiguacion
neumatica de fin de carrera, ya que el punto de interseccion esta
por debajo de la energia cinética maxima.

Ejemplo : Con un momento de inercia de 100 x 10° J.s? y un
tiempo de rotacion de 0,5 s/180°, no se puede utilizar ningun
modelo ya que el punto de interseccion supera cada energia
cinética maxima.

0,3
£ 05
c U,01 x
:
151 i
- N
0510 30 40 50 60 70 100% 103

Momento de inercia (J.s?)

CARGA APLICADA SOBRE EL EJE

Evite que la carga sea aplicada directamente sobre el eje, utili-
zando un palier o un tope. Si no se puede evitar tal carga, limite
esta ultima como sigue:

F : ﬁqnoe%%gtglgghiﬁz’r;g Jgg?(sg m2 tipo de @ cilindro carga radial carga axial
o = velocidad angular del eje al contacto de la leva con el cllindro (mm) maxima (N) méxima (N)
tope, en radianes / segundo (o = 0/t rad/s) R 12 3 1,5
6 = angulo de rotacion, en radianes (180° = 3,14 rad) 20 5 25
t = tiempo de rotacién, en segundos 16 20 10
Sila energia cinética real sobrepasa los valores maximos RS 18 20 20
admisibles, reducir la velocidad de rotacion o montar
amortiguadores de choque. 22 60 30
DEFINICION DEL MOMENTO DE INERCIA
ec
ECPE | = M. IU | = M.a?
= 8 12

| =%(m1.d12+m2.d22)

=Y
2 Ie] = m_(a2+b2)
12

I = %(m1.012+m2.022)

|=m &, Q>
1203t

e
U@

o

N’
-
o
=
of
% |=MQ
12

®
3
3
&

\ 16

2 | =1142m1.(4a12+b2)+m2.(4a22+b2)}

d2 2_02
= {m,.(Q+ %)+ mT }

m
o 1
m,

Consulte nuestra documentacion en : www.asconumatics.eu
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JOUCOMATIC

Consulte nuestra documentacion en : www.asconumatics.eu
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